
Foto grande  Instalación del POLAB® Shuttle.  

Foto 1  Robot móvil con sistema de vías.

Foto 2  Espacio de trabajo común para hombres 

y máquina. 

Foto 3  El robot móvil atiende el Módulo  

POLAB® APM. 

Foto 4  Zona de alcance del robot  

prácticamente ilimitada.
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Primer sistema                             
de automatización de laboratorio
Lägerdorf /Alemania

En el marco de la modernización de su laborato-
rio en la planta cementera de Lägerdorf, la 
Holcim (Deutschland) AG ha optado por la última 
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la nueva flexibilidad
generación de sistemas de automatización de 
laboratorio de Polysius. 

El POLAB® Shuttle sustituirá los sistemas 
POLAB® de primera generación, apoyados sobre 
robot, actualmente existentes en la fábrica. 

El manejo de las muestras por un robot móvil 
permite una configuración con sistemas plena-
mente redundantes en un espacio de trabajo 
común para hombres y máquinas.

La primera fase de configuración incorpora un 
robot móvil, una estación de recepción de correo 
neumático, dos módulos POLAB® APM Plus con 
dosificación gravimétrica, un almacén de entrada / 
salida y uno de reserva. En esta fase se mantienen 
los analizadores XRF, XRD existentes, así como el 
granulómetro láser y el medidor de Blaine. 

Con la puesta en marcha de esta primera fase 
de configuración a finales de 2010, la instalación 
primitiva no pierde de momento funcionabilidad.

Una segunda fase está prevista para el año 
2011. Con ella se duplica la extensión de la 
instalación, cumpliéndose el objetivo de plena 
redundancia del concepto global con la integra-
ción de un segundo robot móvil. Con el estableci-

miento de la segunda fase, se irá desmontando 
la instalación primitiva.

Con los hasta 750 análisis diarios que pueden 
realizarse, no se agota, sin embargo, la capaci-
dad de la instalación POLAB® Shuttle.

Las ventajas del
de un vistazo:

x  Máxima fl exibilidad gracias al robot móvil 
con una zona adaptable de trabajo 
x  Posibilidad de ampliación en cualquier 

momento con un mínimo desembolso
x  Confi guración fl exible
x  Laboratorio sin barreras, es decir, a pesar de 

estar el robot funcionando, espacio de trabajo 
común para hombres y máquina. 
x Innovador concepto de seguridad
x  Fácil integración de componentes y analiza-

dores ya existentes
x Numerosas opciones de redundancia
x  Está basado sobre el Know-how del POLAB® 

y elementos individuales de probada efi cacia 
en la industria
x  Puede utilizarse en el laboratorio de plantas 

cementeras y en otras industrias. 
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