


Le POLAB® Shuttle remplacera les systémes
existants a assistance robotique de la premiére
génération.

La manipulation des échantillons par un robot
mobile permet la conception de systemes
redondants dotés d’un espace commun pour
I’homme et la machine.

La premiére phase de la modernisation
comprend un robot mobile, un poste de réception
d’échantillons, deux modules POLAB® APM Plus
a dosage gravimétrique, un magasin d’entrée/
sortie et un magasin de mise en réserve. A ce
stade, les analyseurs XRF, XRD, granulométre a
laser et appareil Blaine existants restent intégres.

Lors de la mise en service de ces premiers
composants fin 2010, I'ancien systéme restera
opérationnel.

La deuxiéme phase d’intégration est prévue
pour 2011. Elle doublera la taille de I'installation
et, avec le deuxiéme robot mobile, assurera la
redondance pour I'ensemble du concept, deman-
dée par le client. Lancien systéme sera alors
démonté.
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Avec le nombre d’analyses prévues quotidien-
nement — jusqu’a 750 — la capacité du systeme
POLAB® Shuttle n’est pas encore épuisée.

Résumé des avantages de
POLAB® Shuttle:

@ flexibilité optimale grace au robot mobile avec
zone de travail adaptable

® extension réalisable a tout moment pour une
dépense minimale

® configuration variable

@ laboratoire décloisonné, c’est-a-dire espace
partagé entre ’lhomme et la machine malgré la
présence du robot

® concept de sécurité novateur

® intégration simple de composants et analy-
seurs existants

® nombreuses options de redondance

® basé sur le savoir-faire POLAB® et les compo-
sants individuels éprouvés dans I'industrie

® application : laboratoire de cimenterie et
d’autres industries.
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